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1.1

1.2

1.3

Introduction

Utilisation prévue

INCA et les add-ons INCA ont ete developpes et approuves pour les applications
et procedures automobiles telles que decrites dans la documentation utilisateur
pour INCA et add-ons INCA.

L'AddOn INCA-MIP (INCA MATLAB® Integration Package) est une interface de pro-
grammation qui permet de contréler les fonctionnalites de INCA depuis MATLAB®.
INCA et les add-ons INCA sont destinés a étre utilises dans des laboratoires
industriels et des vehicules d'essai.

ETAS GmbH ne peut étre tenue responsable des dommages causes par une uti-
lisation incorrecte et le non-respect des .

Groupe cible

Ce produit logiciel et ce guide utilisateur s'adressent au personnel qualifie tra-
vaillant dans les domaines du déeveloppement et de la calibration des ECU auto-
mobiles, ainsi qu'aux administrateurs systéme et aux utilisateurs disposant de
privileges d'administrateur qui installent, entretiennent ou désinstallent le logi-
ciel. Des connaissances specialisees dans les domaines de lamesure et de la
technologie des ECU sont requises.

Pour utiliser les APIs o'INCA-MIP, vous devrez &tre familier avec INCA et MATLAB®.
Et également avec les scripts dans MATLAB®.

Classification des messages de securite

Les messages de securite signalent les dangers susceptibles d'entrainer des
blessures ou des dommages mateériels :

A DANGER

DANGER indigue une situation dangereuse avec un risque eleve de mort ou de
blessure grave si elle n'est pas evitee.

A AVERTISSEMENT

AVERTISSEMENT indique une situation dangereuse a moyen risque, sus-
ceptible d'entrainer la mort ou des blessures graves si elle n'est pas evitee.




A ATTENTION

ATTENTION indique une situation dangereuse a faible risque, susceptible
d'entrainer des blessures legeres ou moderees si elle n'est pas evitee.

AVIS

AVIS indique une situation susceptible d'entrainer des dommages materiels si
elle n'est pas evitee.

1.4 Informations de sécurité

Observer les informations de sécurité suivantes en travaillant avec INCA et les
add-ons INCA :

A AVERTISSEMENT

Risque de comportement inattendu du véhicule

Les operations de calibration influencent le comportement de 'ECU et des sys-
témes connecteés a 'ECU.

Ceci peut entrainer un comportement inattendu du véhicule, notamment I'arrét
du moteur, un freinage, une accelération ou une embardee du vehicule.

N'effectuer des opeérations de calibration que si vous étes forme a I'utilisation
du produit et capable d'évaluer les réactions possibles des systemes connec-
tes.

A AVERTISSEMENT

Risque de comportement inattendu du véhicule

La transmission de messages via des systemes de bus, tels que CAN, LIN,
FlexRay ou Ethernet, influence le comportement des systemes qui y sont
connectes.

Ceci peut entrainer un comportement inattendu du vehicule, notamment I'arrét
du moteur, un freinage, une accelération ou une embardee du vehicule.

Ne proceder a la transmission de messages via un systeme de bus que sivous
disposez de connaissances suffisantes sur I'utilisation du systéme de bus
concerné et étes capable d'évaluer les réactions possibles des systéemes
connectes.




1.5

1.6

Respecter les instructions des Consignes de securite ETAS et les informations
de securite fournies dans l'aide en ligne et les guides utilisateur.Ouvrir les Con-
signes de sécurité ETAS dans le menu Aide d'INCA ? > Consignes de sécurité.

Protection des données

Sile produit contient des fonctions qui traitent des données personnelles, les exi-
gences legales en matiere de protection des donnees et les lois sur la confi-
dentialité des données doivent étre respectees par le client. En tant que
controleur des donnees, le client concoit generalement le traitement ultérieur. Il
doit donc veérifier siles mesures de protection sont suffisantes.

Sécurité des données et de I'information

Pour traiter les données en toute securité dans le contexte de ce produit, voir la
section « Securite des donnees et de l'information » de I'Aide INCA.



A propos de INCA-MIP

L'AddOn INCA-MIP (INCA INCA Integration Package) est une interface de pro-
grammation qui permet de contréler les fonctionnalites de MATLAB® depuis
MATLAB’. Dans ce cas, INCAse comporte comme un client accedant aux res-
sources de MATLAB®, quiest donc le serveur.

Le tableau suivant illustre une application typique de I'API INCA-MIP, utilisant
INCA pour adresser un ETK.

MATLAB
client
Lecture des données de mesure
—
INCA ETK
l ) serveur sur ECU

Ecriture des données de calibration

L'apergu suivant presente les fonctionnalites de INCA auxquelles il est possible
d'accéder a partir de MATLAB®.

gestionnaire de pages de mémoire

Le passage d'une page de memoire a l'autre et le télechargement de pages de
memoire vers I'unité de commande sont pris en charge.

Calibration

Toutes les variables d'etalonnage d'une experience INCA peuvent étre modi-
fiees. Les valeurs peuvent étre lues et mises a jour pour chaque eléement et
pour les distributions de points de rupture associees, le cas echeant.

Measuring

Toutes les variables de mesure d'une experience INCA peuvent étre lues. En
outre, les mesures peuvent étre lancees et arrétees depuis le site MATLAB®.
Toutes les données de performance qui sont disponibles sur INCA sont ega-
lement accessibles sur MATLAB®. Le débit des données de performance a
l'interface INCA-MIP a éteé optimise.

Comme INCA genere les variables de mesure et d'etalonnage sous forme de

. . ®
doubles, les formules de conversion pour le retraitement dans MATLAB ne sont
pas necessaires.

Les fonctions API de INCA décrites dans ce document sont appelées a partir des
scripts de INCA (fichiers M), et peuvent étre utilisés pour définir 'ensemble du
flux de controle des experimentations MATLAB®.

Les chapitres suivants decrivent I'architecture sous-jacente de I'API INCA-MIP et
les fonctions API disponibles, ainsi que les procedures d'installation. Les ope-
rations sous INCA ou sous MATLAB® ne font pas partie de ce manuel.
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INCA Définitions

La description des APIs utilise certains termes qu’un utilisateur experimente de
INCA connait. Ci-dessous se trouve une bréeve definition de ces termes.

Variable de calibration

Une variable de calibration est un element qui peut étre lu et modifie. Les
variables de calibration peuvent étre des scalaires, des vecteurs, des
matrices, des courbes ou des cartographies. Les distributions associees de
points d'appui sont egalement lisibles et modifiables.

Enregistrement des données

Un enregistrement est compose d'une base de temps et de toutes les valeurs
de mesure d'une fréquence d'echantillonnage pour une acquisition simple.

Les donnees d'enregistrement pour une frequence d'échantillonnage est com-
poseé de plusieurs enregistrements qui sont géneres durant la procédure
d’'enregistrement globale.

Module

Un module de mesure utilisé pour extraire les variables de mesure d'une grille
de mesure particuliere. Certains modules de mesure supporte egalement la
calibration de variables. Par exemple, les modules SMB sont utilisables pour
les mesures uniguement, alors que les ETK conviennent 4 la fois aux mesures
et aux calibrations.

Données de mesure

Tous les enregistrements capturés d'une mesure pour differentes frequences
d'échantillonnage.

Raster de mesure

Taux d'acquisition (fréguence de mesure) utilisé pour mesurer un ou plusieurs
signaux dans un groupe de signaux.

Il est possible de combiner deux rasters ou plus dans un soi-distant raster mul-
tiple. Il suffit de combiner les noms de raster au moyen d'un caractére « + », p.
ex.’10 ms+100 ms’. L'utilisation d'un tel raster multiple créee un nouveau ras-
ter virtuel. Chaque signal peut uniqguement étre mesure dans exactement un
raster ou un raster multiple.

Buffer tournant

Pour assurer un transfert fiable des données de mesure d'INCA vers MATLAB®,
un buffer tournant dedie est utilisé pour chague frequence d’échantillonnage
(groupe de signaux). Pendant une visualisation online d'INCA ou un enre-
gistrement, les variables de mesure acquises sont automatiquement sau-
vegardees dans le buffer tournant.



La commande IncaGetRecords peut étre utilisee pour lire les echantillons
de temps et les donneées du buffer tournant vers MATLAB":

INCA Data INCA Data
Acquisition Acquisition

J

MATLAB Interface
IncaGetRecords

Le buffer tournant est limite a 1 Mo par signal et peut enregistrer les donnees
de mesure pendant environ 8 secondes en fonction de la frequence de
mesure. Apres ce temps de conservation les informations seront ecrasees.
Pour éviter de perdre des données la commande IncaGetRecords doit étre
executee regulierement. Typiquement cela doit étre fait toutes les secondes.

Avec lacommande IncaResetRecords la base de temps et les donnees
contenues dans le buffer tournant pour toutes les fréquences
d'echantillonnage peuvent étre effacees. Toutes les donnees deja sau-
vegardees dans le buffer tournant seront perdues:

INCA Data INCA Data
Acquisition Acquisition

MATLAB Interface
IncaResetRecords

Signal
Un signal est un element dont la valeur est mesuree dans INCA. Chaque signal
est caractérisé par son type de données (booléen, entier, flottant), sa lon-
gueur (1, 2, 4 ou 8 octets) et sa formule de conversion. La conversion & partir
de la valeur de mesure physique sur le niveau d'implementation est specifiee
dans la formule de conversion.

Fréquence d’échantillonnage

Groupe de signaux; une frequence d'échantillonnage est composee de plu-
sieurs signaux individuels. Elle est caracterisee par sa frequence d’acquisition
(fréquence de mesure) qui est la méme pour tous les signaux du groupe.
Chaque groupe de signaux a un nom unique.
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3.1

3.2

Installation

INCA-MIP est une extension fonctionnelle de INCA.

MATLAB® utilise des appels de fonctions liés dynamiquement, appelés fichiers
MEX, pour communiquer avec d'autres applications. INCA-MIP est un ensemble
de fichiers MEX qui sont copies dans les sous-repertoires associes au repertoire
du programme MATLAB® lors de l'installation.

INCA-MIP est disponible en deux versions. L'AddOn de base : « INCA-MIP Base AP
» est disponible directement apres I'installation. Pour utiliser la version évoluee «
INCA-MIP Extended API set » une licence sous forme de clef est requise. Une liste
des APIs et des descriptions respectives peut étre trouve dans "Fonctions API" a

la page 16.

Minimum requis

Pour utiliser 'AddON INCA-MIP, INCA doit étre installe sur votre ordinateur. Pour
plus d'informations sur les exigences du systeme INCA, consultez le guide
d'installation INCA.

Si vous souhaitez developper vous-méme des scripts INCA pour acceder a
MATLAB®, vous aurez besoin d'une licence complete de MATLAB".

INCA-MIP pour INCA V7.5 nécessite les versions de programme suivantes :
— INCA V7.5 SPx

@ Note

INCA V7.5 est nécessaire pour l'installation de cette version INCA-MIP.

Assurez-vous que le numero de version INCA de l'installation INCA est
compatible avec le numero de version du module complementaire INCA-
MIP.

Aprés l'installation, vous pouvez utiliser cette version INCA-MIP pour tra-
vailler avec toute version INCAV7 x ."Ouvrir INCA" a la page 26

— MATLAB’ 64 bit version 2016a ou supeérieure (pour l'installation intégrée de
MATLAB® )

Pour plus d'informations sur les versions de INCA prises en charge, contactez
votre support MATLAB®.

Installation

Avant d'installer 'AJdOn il est nécessaire de connaitre le type de I'installation.
Les types suivants sont possible :

— Installation en mode MATLAB® intégré (MATLAB integrated ins-

tallation)
Selectionnez cette option si vous utilisez une version de MATLAB® pour
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developper des scripts MATLAB’

— Installation dans ETASData
Sélectionnez I'option runtime si vous souhaitez uniquement lancer des
scripts compile de INCA-MIP ou si vous souhaitez utiliser MATLAB® avec dif-
férentes versions de MATLAB® sur votre PC. Pour plus de details, voir ci-
dessous.

Pour installer INCA-MIP :

Verifiez que INCA est installé sur votre PC et que la version d'INCA est compatible
avec la version de 'AddOn INCA-MIP.

Si vous souhaitez développer vos propres scripts MATLAB’ pour acceder a INCA,
verifier que MATLAB® est installé sur votre ordinateur et que la version de
MATLAB® est compatible avec celle de '’AddOn INCA-MIP.

1. Fermez tous les programmes actifs.

2. Selon la reglementation propre & votre entreprise, les fichiers d'installation
sont fournis sur un lecteur réseau ou sur un DVD.

En utilisant le DVD, la routine d'installation démarre automatiquement. Si ce
n'est pas le cas, executez manuellement le fichier Autostart.exe surle
DVD, cliguez sur Installation, puis sélectionnez l'installation INCA-MIP.

Sivous installez le programme depuis un lecteur réseau, executez le fichier

setup.exe.

3. Suivez les instructions de la routine d'installation pour installer INCA-MIP
sur votre ordinateur.

4. Dans le programme d’installation, vous étes prie de preciser le type
d'installation souhaitee :

ionner le type diir d — e
ETAS
Type dinstallation | = —

Une installation de MATLAB estrequise. INCA-MIP est directement intégré a l'installation de
MATLAB. Voir la documentation pour plus de détails

Version Chemin Type

@ Installation dans ETASData
Aucune installation de MATLAB n'estrequise. INCA-MIP estinstallé dans le répertoire
%MATLABDIR%. Voir la documentation pour plus de détails

Précédent | [ Suvart | [ Procéderafnstalaion | [ Annuer

5. Sivous souhaitez développer des scripts MATLAB® avec une seule version
MATLAB® installée sur votre ordinateur, sélectionnez I'option MATLAB®
Integrated installation.

INCA-MIP V7.5 | Guide de l'utilisateur
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3.4

ou
Selectionnez I'option Installation into ETASData pour les cas suivant :
« Vous souhaitez utiliser INCA-MIP avec différentes versions de MATLAB'.

Dans ce cas vous devez ajouter le sous-repertoire d'INCA-MIP dans le
répertoire toolbox INCA-MIP pour chaque installation MATLAB® avant de
pouvoir utiliser les commandes MATLAB® Consulter votre docu-
mentation utilisateur de MATLAB® pour savoir comment ajouter des che-
mins d'acces supplémentaires a MATLAB.MATLAB®

» Vous ne voulez executer que des executables autonomes facilement
disponibles MATLAB® créés avec MATLAB'.

@ Note

L'installation dans ETASData est nécessaire si vous utilisez des fichiers
programme qui contiennent des instructions INCA pour la commande
d'MATLAB®. Dans ce cas vous n'avez pas besoin de licence MATLAB’. Les
fichiers executables doivent étre mise a disposition par les developpeurs
avec une installation MATLAB® (voir "Création et distribution de fichiers
executables autonomes a I'aide du compilateur MATLAB® " a la page 74).

6. Continuez l'installation.

Obtenir la licence pour INCA-MIP :

Sivous projetez d'utiliser la version evoluee des fonctions APIs « INCA MATLAB
Extended API set », un fichier de licence sera requis.

Pour plus d'informations sur les licences, voir "Licences"” a la page suivante.

Mettre a jour les « liens Cache » de la boite & outils
MATLAB®

Apres installation de I'API INCA-MIP, vous devez d’abord mettre a jour le cache
pour les repertoires de la boite a outils MATLAB® au cas ol ce cache a été active
lors de votre installation de MATLAB® C'est le cas avec la version MATLAB® V6 ou
plus sivous utilisez les parametres par défaut ; les liens sont desactives dans les
versions antérieures a la V6. Les liens Cache doivent étre mis a jour pour que les
fichiers utilisés dans I'AddOn INCA-MIP API soient enregistres dans MATLAB®.

Veuillez consulter la documentation utilisateur de MATLAB® pour mettre a jour les
liens Cache des repertoires de la boite a outils MATLAB®

Désactiver les liens Caches des repertoires des reper-
toires de boite & outils MATLAB®

Sivous travaillez avec 'AddOn INCA-MIP, il est recommande de desactiver les «
liens Cache » des repertoires de la boite a outils MATLAB’. Sinon, des dys-
fonctionnements peuvent survenir si ’AddON INCA-MIP ou des scripts
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indépendant nouvellement intégres se peuvent pas étre trouves.

Une autre solution que la désactivation des « liens Caches » consiste a forcer la
mise a jour des liens Cache s'ils sont actives comme indique préecédemment.
Cependant pour eviter toute mauvaise manipulation nous vous recommandons
de désactiver les « liens Caches » lors de I'utilisation de I'AddOn INCA-MIP.

Veuillez consulter la documentation utilisateur de MATLAB® pour activer ou
desactiver les liens Cache des repertoires de la boite a outils MATLAB®

Licences
Une licence valide est necessaire pour utiliser le logiciel. Vous pouvez obtenir une
licence de I'une des manieres suivantes :

— de votre coordinateur d'outils

— viale portail en libre-service sur le site web d'ETAS a I'adresse www.etas.-
com/support/licensing

— viale gestionnaire de licences ETAS
Pour activer la licence, vous devez saisir I'ID d'activation que vous avez regu
d'ETAS lors de la procedure de commande.

Pour plus d'informations sur la gestion des licences ETAS, consultez la FAQ sur la
gestion des licences ETAS ou l'aide du gestionnaire de licences ETAS.

Pour ouvrir I'aide du gestionnaire de licences ETAS

Le gestionnaire de licences ETAS est disponible sur votre ordinateur aprés
I'installation de tout logiciel ETAS.

1. Dans le menu Demarrer de Windows, sélectionnez E > ETAS > ETAS
License Manager.
via le gestionnaire de licences ETAS

2. Cliquez dans la fenétre du gestionnaire de licences ETAS et appuyez sur la
touche F1.

L'aide du gestionnaire de licence ETAS s'ouvre.

Utilisation distante d'INCA

ll n'est pas permis d'utiliser une licence de poste de travail INCA (LICENCE BASEE
SUR MACHINE) via des applications Internet ou réseau, par exemple Microsoft
Remote Desktop, ou d'autres services de terminaux ou de dispositifs. Cela ne
S'applique pas pour le fonctionnement d'INCA par le biais de protocoles de banc
d'essai (ASAP 3, MCD-3 MC, iLinkRT).

L'utilisation d'une licence de type UTILISATEUR NOMME ou d'une licence
FLOTTANTE permet d'acceder a INCA via Microsoft Remote Desktop dans la
mesure ou il est garanti qu'un seul utilisateur utilise une licence en méme temps.


https://www.etas.com/support/licensing
https://www.etas.com/support/licensing
https://www.etas.com/en/downloadcenter/37717.php
https://www.etas.com/en/downloadcenter/37717.php

4 Fonctions API

L’AddOn INCA-MIP fourni une liste de fonctions pour automatiser le fonc-
tionnement de INCA. Quelgues fonctions sont disponibles dans la version de
base de I'AddONn INCA-MIP, d'autres ne sont disponibles qu’en achetant la version
evoluée de cet AddOn INCA-MIP.

@ Note

Les commandes qui ne sont disponibles qu'avec la version evolue de
INCA-MIP sont protegées par une licence. Vous ne pourrez pas utiliser les
fonctions de la version evoluee sans licence valide, 'exécution de ces
scripts MATLAB® generera une exception.
Nous vous recommandons, avant d'utiliser les commandes de la version
évoluée de I'’AddOn INCA-MIP, de veérifier la validite de la licence a I'aide de
lacommande IncalsLicenseValid.

Le tableau suivant répertorie toutes les fonctions de I'API INCA-MIP qui sont dis-

ponibles dans le module complémentaire pour INCA V7.5. Il indique

— Sila fonction est disponible dans la version de base de I'AddOn (INCA-MIP
Base Package) ou uniquement dans sa version évoluée (INCA-MIP Exten-

ded package);

— Sila fonction est utilisée pour l'initialisation, la mesure, la calibration, la ges-
tion des pages memoire ou s'il s'agit d’'une fonction plus generale;

— L'endroit dans le document ou vous pourrez trouver plus d’informations
concernant la fonction.

Fonction Base? Evo.P Categorie Voir

IncaAddCalibrationElement X X Calibration alapage 59
IncaAddMeasureElement X X Mesure alapage 36
IncaBrowseCalibrationElements X Calibration alapage 58
IncaBrowseltemsinFolder X Initialisation alapage 29
IncaBrowseMeasureElements X Mesure alapage 35
IncaClose X Initialisation alapage 27
IncaCopyPageFromTo X X CestionPage alapage 71

Memoire

IncaDatabaselmport X Initialisation alapage 28
IncaDownloadDifferences X X GestionPage alapage 71

Meémoire
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Fonction Base? Evo.P Categorie Voir
IncaDownloadPage X X GestionPage alapage 70
Memoire
IncaExecuteManualTrigger X Mesure alapage 56
IncaGetCalibrationValue X X Calibration alapage 60
IncaGetCurrentPage X GestionPage alapage 69
Mémoire
IncaGetDatasetsForDevice X Calibration alapage 66
IncaGetDeviceProperties X Initialisation alapage 33
IncaGetDevices X Initialisation alapage 33
IncaGetHardwareStatus X Mesure alapage 52
IncaGetinstalledAddOnInfo X X General alapage 24
IncaGetInstalledProductinfo X X General alapage 23
IncaGetMeasureRatesForDevice X Mesure alapage 36
IncaGetProperties X General alapage 25
IncaGetRecordingMode X Mesure alapage 44
IncaGetRecordingProperties X Mesure alapage 39
IncaGetRecordingState X Mesure alapage 56
IncaGetRecords X X Mesure alapage 48
IncaGetRecordStruct X Mesure alapage 57
IncaGetVersion X X General alapage 25
IncaGroupDevices X Calibration alapage 68
IncalsLicenseValid X General alapage 23
IncaMessagelds X X General alapage 20
IncalsPageWriteProtected X X GestionPage  alapage 70
Memoire
IncaOpen X X Initialisation alapage 26
IncaOpenDatabase X X Initialisation alapage 27
IncaOpenExperiment X X Initialisation alapage 31
IncaResetExperiment X X Initialisation alapage 32
IncaResetRecords X X Mesure alapage 51
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Fonction Base? Evo.P Categorie Voir
IncaSetCalibrationMode X Calibration ala page 67
IncaSetCalibrationValue X X Calibration alapage 62
IncaSetDatasetinDevice X Calibration alapage 66
IncaSetMeasureReadMode X X Mesure alapage 47
IncaSetProjectAndDatasetinDevice X Initialisation alapage 31
IncaSetRecordingMode X Mesure alapage 45
IncaSetRecordingProperties X Mesure alapage 41
IncaSetTrigger X Mesure alapage 52
IncaShowMessages X X General alapage 23
IncaStartMeasurement X X Mesure alapage 38
IncaStartRecording X X Mesure alapage 46
IncaStopMeasurement X X Mesure alapage 39
IncaStopRecording X X Mesure alapage 46
IncaSwitchPage X X GestionPage alapage 69
Memoire
IncaUploadPages X GestionPage alapage 72
Memoire
IncaWriteToFile X Calibration alapage 68

a Fonctions supportées par la version de base de I'AddOn ("INCA-MIP Base Package")

b Fonctions supportée par la version évoluée de 'AddOn (“INCA-MIP Extended Package")

Par la suite, la description des fonctions est organisee en fonction de leurs

champs d'application:

— "Fonctions Generales" a la page 20

— "Initialisation" a la page 26

— "Mesure et Enregistrement” a la page 34

— "Calibration" ala page 57

— "Gestion des pages memoires" ala page 69

De plus, un certain nombre de fichiers d’exemples fournis avec la version de déve-
loppement de I'’AddON INCA-MIP sont decris au "Connaitre '’AddOn INCA-MIP
grace a des exemples:" a la page suivante.

Des exemples sont donnés dans "Exemples” a la page 72.
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@ Note

L'interface INCA-MIP fonctionne toujours a partir des parametres globaux
des Options Utilisateur de .INCA Pour plus d'information sur les Options
Utilisateur de INCA veuillez consulter la documentation INCA.

Connaitre 'AddOn INCA-MIP gréce a des exemples:

L’AddON INCA-MIP est livré avec des exemples. Dans le cas ou vous sélectionnez
l'installation de la version évolue, ces fichiers d’exemples types sont auto-
matiquement installés sur votre ordinateur en compléemant des fichiers MEX. Les
fichiers types utilise plusieurs exemples pour expliquer 'utilisation de '’AddOnN
INCA-MIP.

Les exemples incluent certains fichiers M qui utilsent 'AddOn INCA-MIP, ainsi
gu’une base de donnees INCA ou les élements utilises dans les fichiers scripts
ont déja ete crées.

Les exemples sont copiés pendant I'installation dans les repertoires suivants
(voir "Installation” a la page 12) :

— Pour une installation en mode Installation into MATLAB":
Fichiers M: $MatlabDir%\toolbox\matlab\demos

— Pour une installation en mode Installation into ETASData:
FichiersM : $EtasDataDir%\INCA-MIPx64

Base de données demo INCA: $EtasDataDir%\Database\db mat-
labtest

Pour utiliser les fichiers exemples, vous devez d'abord lancer INCA et ouvrir la
base de donnees fournie. Il n‘est pas necessaire d’avoir du materiel.

Les fonctions des fichiers M sont decrites ci-dessous.

— tOpen.m - etablit une connexion entre INCA et MATLAB’. Cette fonction
doit étre utilisée au démarrage de chaque session INCA-MIP avant
I'utilisation d'une autre fonction de I'API MATLAB®.

— tDummy.m - Ouvre une experimentation INCA vide en utilisant une confi-
guration matérielle ayant un module de test VADI. Le script crée plusieurs
variables de mesure dans I'environnement INCA.

— tEtkDummy.m - Ouvre une experimentation INCA vide en utilisant une
configuration materielle ayant un module de test ETK. Le script cree plu-
sieurs variables de mesure et de calibration dans I'environnement INCA. Il
recoit egalement les pages de travail et de référence, il lit les variables de
mesure et de calibration et modifie les valeurs des variables de calibration
indépendantes.



— tGetRecords (aGroupName) .m - rassemble les donnees de mesure du
groupe aGroupName pendant 20 secondes puis les transmet & MATLAB".
Cette fonction est utilisable avec les exemples VADI et ETK. (pour les “fre-
guences d’échantillonnage,” voir "INCA Definitions" a la page 10.)

— tPrintDB ({aFolder{, aFileld}}) .m-Ecrittoutlecontenudela
base de données commengant par le repertoire aFolder vers un fichier
aFileId. Sicette fonction est utilisée sans parameétre, toute
I'arborescence de la base de données est imprimee par la sortie standard.

— tHWStatus.m- Exemple de l'utilisation de la fonction APl IncaGetHard-
wareStatus. MATLAB® se connecte a une experimentation deja ouverte
et choisit le premier element de mesure trouve dans le premier dispositif
de mesure trouve. Il continue une mesure de 5 minutes. S'il'y a un aver-
tissement ou une erreur pendant la mesure le cycle de mesure est aban-
donne puis remis en marche apres un délais de 5 secondes.

4.2 Fonctions Générales

Les fonctions API generales suivantes sont disponibles:

421 Listes les messages de ’AddOn INCA-MIP
Les commandes de 'AddOn INCA-MIP peuvent retourner des erreurs.

En utilisant les blocs try/catch, une information detaillée de I'erreur est retour-
nee.

Exemple
try,

<ccmmand 1>

<ccmmand n>
catch,

[msgstr,msgid] = lasterr

end

avec:
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msgstr Une phrase de description

msgid L’identificateur de message. Les identificateurs de mes-
sage suivant sont disponibles:

— INCA:NaN

INCA:ParameterError
INCA:ReturnParameterError
INCA:WrongParameterValue
INCA:WrongParameterType

INCA:ExecutionError

INCA:Resourcekrror

— INCA:RasterFull
— INCA:0bjectIsWriteProtected

INCA:CallSegenceError
INCA:LicenseError

INCA:RecordingInProcess

— INCA:NotInstalled

INCA:WrongVersion

Description des identificateurs de message:

INCA:ParameterError

INCA:Re-

turnParameterError

INCA:WrongParameterValue

INCA:WrongParameterType

INCA:NaN

INCA:ExecutionError

Mauvais nombre de parametres
d'entrée passe dans la fonction
(Paramétres de droite)

Mauvais nombre de parametre de
sortie renvoye par la fonction
(parameétre de gauche)

Une des valeurs des parametres
d’entrée de la fonction est en dehors
de sa plage valide ou de sa spé-
cification

Un des parametre d’'entree de la fonc-
tion n'est pas du bon type

Un des parametre contient une
valeur du type 'not a number’ (pas un
nombre)

Durant I'exécution de la commande
une erreur a eu lieu. Essayer
d'executer la fonctionnalite a partir
de INCA peut donner plus
d'informations sur I'erreur. Rede-
marrer INCA ou l'ordinateur peut
aussi aider.
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INCA:ResourceError

INCA:RasterFull

INCA:0b-
jectIsWriteProtected

INCA:CallSegenceError

INCA:LicenseError

INCA:RecordingInProcess

INCA:NotInstalled

INCA:WrongVersion

Impossible d'obtenir des ressources
du systeme d’exploitation. Rede-
marrer INCA ou 'ordinateur peut
aider.

La liste d’acquisition est pleine pour
cette fréquence d'échantillonnage
lors de I'ajout d'une mesure

Impossible de calibrer a cause d'une
protection en écriture de I'élément

Avant d'executer cette commande
d’'autres commandes doivent étre
executées en premier. Par Exemple
IncaOpenExperiment est néces-
saire avant IncaAddMea-

sureElement

Pour executer la commande avec les
parametres donnes, une licence est
requise.

Impossible d'executer la commande
demandeée (p. ex. activer ou désac-
tiver les signaux pour
I'enregistrement avec SetRe-
cordingMode) parce qu'un enre-
gistrement est en cours.

Impossible d'ouvrir la version INCA
spéecifiée avec lacommande Incao-
pen parce que la version INCA cor-
respondante n'est pas installee.

Impossible d'ouvrir la version INCA
specifiee avec la commande Inca0-
pen pour I'une des raisons suivantes

— INCA est déja déemarre et une com-
mande IncaOpen est executée
avec un parametres de version dif-
férent de la version INCA deja
ouverte

— Une commande IncaOpen est
executee depuis INCA-MIP pour
INCA Vx.y avec un parameétre de
Version avec version majeure = x



4.2.2 Activer I'affichage d'information durant I'execution des

scripts

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaShowMessages
Active ou desactive I'affichage d'information dans la
fenétre MATLAB® pendant I'execution du script.

IncaShowMessages (VraiOuFaux)

none

VraiOuFaux Parametre numerique qui est soit
egal a zero soit différent de zéro. Si
le parametre est zéro, I'affichage de
l'information est desactive, autre-
ment I'affichage est activé (défaut).

IncaShowMessages (0) ;

IncaShowMessages;

423 Afficher I'état de la licence INCA-MIP (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncalIsLicenseValid

Renvoi un statut indiquant si la licence INCA-MIP est
valide ou non

s = IncalIsLicenseValid

S Statut de la licence
— 0 :Pasde licence valide
— 1:Licence valide

none

statut = IncalsLicenseValid

4L 2.4 Lire informations sur toutes les versions INCA installées

Nom

Description

Syntaxe

IncaGetInstalledProductInfo

Lire informations sur toutes les versions INCA ins-
tallées.
Cette commande peut étre executée avant IncaOpen.

info = IncaGetInstalledProductInfo



Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

4,25

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

info

info.name

info.version

info.hotfixVersion

none

information sur les ver-
sions INCA installées en
tant que struct. MATLAB®
pour chaque installation
et comprenant les
entrées suivantes :

le nom du produit
la chaine de version du
produit

le hotfix installé sous
forme de chaine ou une
chaine vide si aucun hotfix
n'estinstalle

i = IncaGetInstalledProductInfo;

IncaGetlnstalledAddOnInfo

Lire Information sur tous les add-ons installés

Fournit des informations sur tous les add-ons installés

pour un produit donne.

Cette commande peut étre executée avant IncaOpen.

info = IncaGetInstalledAddOnInfo (pro-

ductName, productVersion)

info information sur les add-ons ins-
tallés en tant que struct.
MATLAB’ pour chagque ins-
tallation et comprenant les
entrees suivantes :

info.name

info.version

le nom de I'add-on installe

la chaine de version de I'add-on

installé



Arguments productName le nom du produit

d’entrée
productVersion la version du produit sous
forme de chaine.
La chaine de version complete
est pertinente.
Exemples i = IncaGetInstalledAddOnInfo ('INCA',

'Vv7.5.0");
i = IncaGetInstalledAddOnInfo ('INCA',
'V7.5.1 Beta 100"'");

@ Note

Assurez-vous de bien utiliser pour les arguments d'entrée productName
et productVersion exactementle nom et la version d'un produit tel que
retourné par IncaGetInstalledProductInfo

426 Connaitre la version de INCA

Nom IncaGetVersion

Description Cette fonction permet de connaitre la version de INCA.

Syntaxe IncaGetVersion

Arguments version la version INCA comme une chaine
de sortie

Arguments none

d’entrée

Exemples IncaGetVersion;

4.2.7 Lire les propriétés de INCA (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaGetProperties

Description Lit les proprietes de INCA

Syntaxe p = IncaGetProperties



Arguments P Proprietes de INCA affichees en tant
de sortie que structure MATLAB®, constituée
des entreées suivantes:
— p.databasePath -Chemin
d'acces de la base de donnéees
INCA ouverte. S'iln'y a pas de
base de donnéees INCA ouverte
une chaine de caractere vide est
renvoyee.
— p.dataPath-Chemin dacces du
répertoire des donnees de INCA.
— p.installationPath-Chemin
d'acces du répertoire
d'installation de INCA.
— p.tempPath-Chemin d'acces du
répertoire utilise par les outils
ETAS pour les fichiers tem-

poraires.
Arguments none
d’entrée
Exemples p = INCAGetProperties;
4.3 Initialisation

Toutes les opérations de mesure et de calibration dans INCA sont effectuees
dans le cadre d'une experimentation. Avant d’ouvrir une experimentation, un
espace de travail valide et une configuration matériel valide doivent étre creés et
assigne.

Pour travailler avec I'AddOn INCA-MIP, une experimentation vide doit exister dans
la base de données INCA pour laquelle un espace de travail valide et une confi-
guration matérielle doivent d'abord étre crees et attribues. Puis I'expérimentation
peut étre ouverte & partir de MATLAB".

Les fonctions API suivantes sont disponibles pour l'initialisation:

4.3.1 Ouvrir INCA

Nom IncaOpen

Description Ouvre INCA et initialise la communication entre INCA et
MATLAB®.

Syntaxe IncaOpen

IncaOpen( version )



Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

none

version Version INCA a ouvrir (facultatif).
Syntaxe :

<
MajorVersion>.<MinorVersion>
INCA-MIP pour INCA x.y peut uni-
guement se connecter aux ins-
tallations INCA de la méme version

majeure X.INCA

IncaOpen;

IncaOpen('7.3");

Fermer INCA (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaClose

Se déconnecte par INCA et ferme INCA (optionnel)
apres s'étre connecte avec succes a INCA avec Tnca0-

pen.
IncaClose

IncaClose( isDisconnectOnly )

none
isDisconnect Specifie si INCA seulement decon-
Only necte par INCA ou si en plusiil
ferme MATLAB® (optionnel).
Valeurs disponibles:
— 0:Deconnecte par INCA et
ferme INCA (défault).
— 1 :Déconnecte par INCA et
laisse INCA ouvert.
INCAClose ;

INCAIncClose(1l);

Ouvrir une base de données

Nom

Description

Syntaxe

IncaOpenDatabase
Cette fonction ouvre une base de donnees dans le
répertoire specifie.

IncaOpenDatabase ({pathName})



4.3.4

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

none

pathName Le repertoire dans lequel la base
de données est ouverte et enre-
gistreée. Si aucun repertoire n'est
specifié, la base de données
actuelle est ouverte.

[

IncaOpenDatabase; % ouvrir la base de don-
nées actuelle
IncaOpenDatabase

("c:\etasdata\madatabase’) ;

Importer une base de données (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

IncaDatabaseImport

Cette fonction importe le fichier export d'une base de
données (*.exp) dans INCA. Les éléments de la base de
données deja existant seront toujours ecrases.

IncaDatabaseImport (path)
nom = IncaDatabaseImport (path)
[nom, type] = IncaDatabaselImport (path)

nom Tableau de tous les chemins des
éléments importes

Utilisez la fonction deblank ()
lorsque vous acceder a un tableau:

name?2 = deblank (nom (2, :))



type Tableau de tous les types des ele-
ments importes

Les valeurs possibles sont:
— Folder: Unrepertoire de base

de données

— Experiment:Une expe-
rimentation

— Workspace: Un espace de tra-
vail

— Asap2Project: Un projet A2L

MeasurementCatalog: Un

catalogue de mesure ASAP2

— CanDB: Une base de donnees
CAN ASAP2

Utilisez la fonction deblank ()
lorsque vous acceder a un tableau:
type2 = deblank(type(2,:))

Arguments path Le chemin complet du fichier *.exp
d’entrée aimporter
Exemples noms = IncaDatabaseImport ('D:\

ETASData\INCA7.5\export\Project0815.exp"')

4.3.5 Lire les éléments de la base de données (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaBrowseltemsInFolder

Description Cette fonction permet de lister les eléments de la base
de donnees avec un filtre de recherche

Syntaxe [nom, type] = IncaBrowseltemsInFolder (pat-

tern, folderName)

Arguments nom Liste des noms des elé-
de sortie ments de la base de don-
neeés



Arguments
d’entrée

Exemples

type

pattern

folderName
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Liste des types des éle-

ments de la base de don-

nees:

— Folder: Répertoire

— Experiment: Expée-
rimentation

— Workspace: Espace de
travail

— Asap2Project: Projet
A2L ASAP2

Filtre de recherche a appli-
quer. Un’*’ correspond a
Z€ero, un ou plusieurs carac-
teres supplémentaires. Un
'#' correspond uniguement
aun caractére. Tous les
autres caracteres doivent
correspondre avec les éle-
ments de la base de don-
nees. lln'y a pasde
difference entre les majus-
cules et les minuscules.

Repertoire de la base de don-
nees ou les élement seront
lus. L'arborescence des
répertoire est separee par
un’\". Un argument vide cor-
respond a I'arborescence la
plus haute.

[n,t]=IncaBrowseItemsInFolder(’*’,
" DEFAULT\MyProject’) ;

[nom, type]=IncaBrowseItemsInFolder (' Prj*

##I, II);
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4.3.6 Assigner un projet et un jeu de donnees a un dispositif
(INCA-MIP Evoluée)

Nom

Des-
cription

Syntaxe

Argu-
ments
de sortie
Argu-
ments
d’entrée

Exemple-
s

IncaSetProjectAndDatasetInDevice

Cette fonction permet d'assigner un projet et un jeu de don-
nees a un dispositif dans un espace de travail precis. Cela
ne peut pas étre fait si une expérimentation est ouverte.

IncaSetProjectAndDatasetInDevice (workspace,

dispositif,projet,dataset)

none

workspace Chemin d'acces de 'espace
de travail

dispositif Nom du dispositif

projet Chemin d’accés du projet

dataset Chemin d’acces du jeu de
donnee

IncaSetProjectAndDatasetInDevice ('DEFAULT\ -
works-—

pace', 'ETK:1', 'DEFAULT\Prj0815', 'Ds4711\Ds471-
1 3")

4.3.7 Ouvrir une experimentation

Nom

IncaOpenExperiment

Description Cette fonction permet d’ouvrir I'expérimentation spe-

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

cifée. Apres I'ouverture de I'experimentation, vous pou-
vez utiliser 'AddON INCA-MIP pour ajouter les variables
de mesure et de calibration déesirees.

IncaOpenExperiment ({closeAllViewsFlag})
ou
IncaOpenExperiment (expFolderName, expe-

rimentName, workspaceFolderName, works-

paceName {, closeAllViewsFlag})

none

expFolderName Reépertoire dans lequel
I'experimentation est enre-
gistrée



experimentName Nom de I'experimentation

workspaceFolderName  Reépertoire dans lequel
I'espace de travail est enre-

gistre
workspaceName Nom de I'espace de travail
closeAllViewsFlag Ferme toutes les fenétres

des variables de mesure et
de calibration dans
I'expérimentation selec-
tionneée. Parameétre pos-
sible :
— 1 :Fermetoute les
fenétres (par défaut)
— 0:Laisse les fenétres
inchangees
Exemples IncaOpenExperiment (' ExpFolder’,
"MyExperiment’, ’'WorkspaceFolder’,

"MyWorkspace’) ;

@ Note

Si'expéerimentation est deja ouverte lors de I'appel a la fonction ITncao-
penExperiment, les arguments d'entree specifiant I'environnement
sont optionnels.

Si'experimentation n'est pas encore ouverte, vous devez utiliser la fonc-
tion IncaOpenDatabase avant IncaOpenExperiment.

4.3.8 Reinitialiser une expérimentation

Nom IncaResetExperiment

Description Reinitialise et ferme I'expérimentation actuelle. Vous
pouvez utiliser cette fonction pour retirer toutes les
variables d'une experimentation. Retirer des variables
individuellement n'est actuellement pas possible.

Syntaxe IncaResetExperiment
Arguments none

de sortie

Arguments none

d’entrée

Exemples IncaResetExperiment;



@ Note

Si'expérimentation a ete ouverte manuellement et non une commande
MATLAB’, IncaResetExperiment libére I'expérimentation sans la fer-
mer. Dans ce cas vous devez utiliser lacommand IncaOpenExperiment
avant de pouvoir acceder de nouveau a I'experimentation.

4.3.9 Lire les dispositifs (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaGetDevices

Description Cette fonction permet de lire tous les dispositifs de
I'experimentation

Syntaxe [nom, type] = IncaGetDevices
Arguments nom Liste des noms des dispositifs
de sortie

type Liste des types des dispositifs:

— WorkbaseDevice: Dispositif
avec jeu de donnees

— MeasurementDevice: Dispositif

de mesure
Arguments none
d’entrée
Exemples [nom,type]=IncaGetDevices;

4310  Lire les propriétés du dispositif (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaGetDeviceProperties

Description Cette fonction permet de lire les propriétes d'un dis-

positif
Syntaxe p = IncaGetDeviceProperties (deviceName)
Arguments P Proprietés du dispositif
de sortie sous la forme d’'une struc-
ture MATLAB®, avec les
entrées suivantes:
p.nom Nom du disposif
p.descriptionFile Chemin d’accés du fichier

de description du projet
assigne au dispositif. Un
texte vide est renvoye s'il
N’y a pas de projet assi-
gne au dispositif.



L4

p.binaryFile Chemin d’acces du fichier
de donnees assigne au
dispositif. Un texte vide
estrenvoye s'iln'y a pas
de projet assigne au dis-
positif.
p.projectDBPath Chemin d'accés dans la
base de donnees INCA du
projet assigne au dis-
positif. Un texte vide est
renvoye s'iln’y a pas de
projet assigne au dis-
positif.
p.isWriteProtected — 0 : Dispositif n'ayant
pas de page memoire
ou utilisant une page
non protegee en ecri-
ture
— 1 :Page actuelle pro-
tegee en écriture
p.isActive — 0 :Dispositif non
connecte ou inactif
— 1 :Dispositif connecte
et actif
p.1lsWorkbaseDevice — 0:Dispositif sans jeu
de donnees
— 1:Dispositif avec jeu
de donnees
Arguments deviceName Nom du dispositif
d’entrée

Exemples p = IncaGetDeviceProperties (’Device’);

Mesure et Enregistrement

Un signal ou une variable de mesure est toujours extrait/e comme faisant partie
d'une frequence d’échantillonnage de ce module de mesure uniguement.
Chaque variable ne peut étre affectee qu'a une frequence d’echantillonnage.
Pour configurer une expéerimentation, attribuez d'abord les variables de mesure &
une frequence d'echantillonnage separee.

@ Note

Les noms des elements, des dispositifs, des signaux et des trames de
mesure sont sensibles a la casse.




4.4.7

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Lire les éléments de mesure (INCA-MIP Evoluée)

IncaBrowseMeasureElements

Cette fonction permet d'obtenir les éléments de
mesure d’'une experimentation avec un filtre de
recherche et éventuellement d’un dispositif

[nom, type] = IncaBrowseMeasureElements

(pattern, {deviceName})

[nom] = IncaBrowseMeasureElements (pat-

tern, {deviceName})

nom Liste des noms des éle-
ments de mesure

type Liste des types des éle-
ments de mesure:
— Scalar: Scalaire
— Array: Vecteur
— Matrix: Matrice

pattern Filtre de recherche a appli-
quer sur les elements de
mesure. Un "' correspond
azero, un ou plusieurs
caracteres sup-
plementaires. Un'#’ cor-
respond uniquement a un
caractere. Tous les autres
caractéres doivent cor-
respondre avec les éle-
ments de mesure. lin'y a
pas de difference entre les
majuscules et les minus-
cules.

deviceName Nom du dispositif

[n,t]=IncaBrowseMeasureElements (’ign*’,
"Device’);
[nom, typel=IncaBrowseMeasureElements

(")



4.4.2 Lecture des fréquences d’échantillonnage (INCA-MIP Evo-
luée)
Nom IncaGetMeasureRatesForDevice

Description Cette fonction permet d'obtenir toutes les frequences
d'echantillonnage d'un dispositif

Syntaxe [nom] = IncaGetMeasureRatesForDevice (devi-
ceName)

Arguments nom Liste des noms des fre-

de sortie qguences d’echantillonnage

Arguments deviceName Nom du dispositif

d’entrée

Exen“ﬂes n=IncaGetMeasureRatesForDevice (' Device’) ;

nom=IncaGetMeasureRatesForDevice (' Dev’) ;

4.4.3 Ajouter une variable de mesure a une fréquence
d’echantillonnage

Nom IncaAddMeasureElement

Description Ajoute une variable de mesure a une experimentation
avec ou sans raster de mesure donne.

Syntaxe IncaAddMeasureElement (deviceName,
groupName, signalName {, displayMode})

groupName = IncaAddMeasureElement ( devi-
ceName, [], signalName{, displayMode})
Arguments none
de sortie
Arguments deviceName Nom du dispositif

d’entrée



groupName nom du raster de mesure

Il est possible d'utiliser plusieurs
rasters en combinant tout sim-
plement les noms de raster au
moyen d'un caractére « + », p. ex.
10 ms+100 ms’. L'utilisation d'un
tel raster multiple crée un nouveau
raster virtuel.

Chaque signal peut uniqguement
étre mesure dans exactement un
raster ou un raster multiple.

Le nom de groupe peut étre [] (voir
remarque ci-dessous).

signalName Nom du signal de mesure. Pour les
scalaires, le nom est suffisant. Pour
les vecteurs et matrices, I'index au
format [n] ou [n, m] doit étre
accolé au nom. Le premier élement
alindex "zero".
displayMode Mode d'affichage de I'eléement:
— 1 :lavariable de mesure est affi-
chée (par defaut)
— 0:pas d'affichage
Exenuﬂes IncaAddMeasureElement ('MyDevice', '1l0Oms',
'ChannelO1l', 0);
IncaAddMeasureElement ('ETK:1', '1.0ms',
'Matrix([2,1]");
group = IncaAddMeasureElement ('CalcDev’',
[], 'MyCalcSigl');

@ Note

Sila frequence d'echantillonnage est pleine, la variable de mesure n'est
pas ajoutée a cette frequence.




L.4.4

@ Note

Silargument d'entrée groupName est [] (c'est-a-dire vide), le groupe de
signaux sera determine de la maniere suivante :

- Sile signal fait deja partie de I'experimentation, c'est son nom de
groupe de signaux existant qui est utilise.

- Sile signal ne fait pas partie de I'experimentation, un groupe de signaux
disponible est utilise de maniere arbitraire. Dans le cas du dispositif Cal-
culé (DispCalc, utilisé pour les signaux calculés) ou de CAN Monitoring,
c'est le groupe de signaux defini pour ce signal qui est utilise.

Comme le nom du groupe de signaux est requis pour IncaGetRecords,
IncaGetRecordStruct OU IncaGetRecordCount, il est retourne en
tant que parametre de gauche en option.

Exemples :

groupName = IncaAddMeasureElement ( 'DispCalc', [],
'MonSigCalc')

groupName = IncaAddMeasureElement ( 'CAN-Monitoring:1',

[1, 'nmot', 1)

@ Note

Le nombre total de signaux qui peuvent étre ajoutes est specifique a
I'appareil ainsi qu'au protocole. Le nombre de signaux est limite par la
guantité de mémoire tampon libre allouée par le processus du serveur
cible. La taille totale de la memoire tampon depend de la frequence
d'échantillonnage utilisee.

Exemple :

Un signal avec une frequence d'eéchantillonnage de 0,1 ms necessite > 3
Mo de données. Par consequent, le nombre total de signaux qui peuvent
étre ajoutes se situe entre 400 et 600 signaux. Des frequences
d'échantillonnage plus lentes permettent d'ajouter plus de signaux.

Démarrer la mesure

Nom IncaStartMeasurement

Description Démarre la mesure sous INCA

Syntaxe IncaStartMeasurement




Arguments none

de sortie

Arguments none

d’entrée

Exemples IncaStartMeasurement;

4L 45 Arréter la mesure

Nom IncaStopMeasurement

Description Cette fonction arréte la mesure en court et
I'enregistrement (s'ily a lieu) sous INCA

Syntaxe IncaStopMeasurement{ (mdfFileName) }
Arguments none

de sortie

Arguments mdfFileName Nom du fichier MDF dans lequel les
d’entrée donneées enregistrees sont sau-

vegardees si l'enregistrement
s'arréte en méme temps que la
mesure en cours. |l faut toujours
specifier en entier le chemin
d'accés au fichier (ex.'c: \-
mydata\storel.dat’).
Exemples IncaStopMeasurement
("c:\mydata\storel.dat’)

@ Note

Pour eviter de perdre des donnees du fait des mesures en cours, il faut
S'assurer d'arréter I'enregistrement en cours avec la commande IncasS-
topMeasurement (mdfFileName) Sile volume de donnees est eleve.
Ensuite il faut utiliser lacommande IncaGetRecords pour transférer a
MATLAB® les données restantes.

4.4.6 Lire les propriétés de I'enregistrement (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaGetRecordingProperties

Description  Lit les proprietés du fichier de sortie primaire de
I'enregistreur par defaut ainsi que I'extension de fichier
pour le format d'enregistrement primaire sélectionné.

Syntaxe properties = IncaGetRecordingProperties
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Arguments  properties Propriétés de

de sortie I'enregistrement sous
la forme d'une struc-
ture MATLAB®, avec les
entrées suivantes:

properties.fileName Le nom du fichier
d'enregistrement y
compris le format du
fichier de sortie pri-
maire

properties.directory Répertoire du fichier
d’enregistrement

properties.fileFormat Format du fichier
d'enregistrement; les
informations textes sui-

vantes sont possibles:
— ETASBinary

— #DiademATF

— ETASAscii

— ETASGroupAscii
— ETASMATLABMFILE
- ETASG-
roupMatlabM
FamosRecord

— ETASMDF

— ETASMDF4

pro- Incrément auto-
perties.autolIncrement matique du nom du
fichier
d'enregistrement
— 0:Pas
d'incréementation
automatique
— 1 :Incrementation
automatique

INCA-MIP V7.5 | Guide de l'utilisateur



Arguments
d’entrée

Exemples

447

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

properties.comment

pro-

perties.defaultComment

properties.company

properties.project

properties.user

properties.vehicle

none

Commentaire de
l'entéte du fichier
d'enregistrement. Il ne
doit pas excede 1024
caractéres moins les
caractere utilises pour
les commentaire par
defauts.

Commentaire par
defaut genere par
INCA de I'entéte du
fichier
d'enregistrement

Nom de la societe dans
'entéte du fichier
d’enregistrement

Nom du projet dans
I'entéte du fichier
d'enregistrement

Nom de l'utilisateur
dans I'entéte du fichier
d'enregistrement

Nom du vehicule dans
l'entéte du fichier
d'enregistrement

properties = IncaGetRecordingProperties;

Régler les propriétés de I'enregistrement (INCA-MIP Evoluée)

IncaSetRecordingProperties

Cette fonction permet de regler les proprietes du pro-

chain enregistrement

IncaSetRecordingProperties (properties)

none
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Arguments  properties Propriétés de

d’entrée I'enregistrement sous
la forme d'une struc-
ture MATLAB, avec les
entrées suivantes:

properties.fileName Nom du fichier
d'enregistrement

properties.directory Répertoire du fichier
d'enregistrement

properties.fileFormat Format du fichier
d'enregistrement; les
informations textes sui-

vantes sont possibles:
— ETASBinary

— #DiademATF

— ETASAscii

— ETASGroupAscii
— ETASMATLABMFILE
— ETASG-
roupMatlabM
FamosRecord

— ETASMDF

— ETASMDF4

pro- Incréement automatique
perties.autoIncrement du nom du fichier
d'enregistrement
— 0:Pas
d'incrementation
automatique
— 1 :Incrémentation
automatique

properties.comment Il ne doit pas excede
1024 caracteres moins
les caractere utilises
pour les commentaire
par defauts.

properties.company Commentaire par
defaut geneére par INCA
de I'entéte du fichier
d'enregistrement
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properties.project Nom du projet dans
I'entéte du fichier
d'enregistrement

properties.user Nom de I'utilisateur
dans I'entéte du fichier
d'enregistrement

properties.vehicle Nom du véhicule dans
'entéte du fichier
d'enregistrement
Exemples properties.user = 'Michael’;
properties.project = 'K70';

IncaSetRecordingProperties (properties);

@ Note

Lorsque vous définissez I'enregistrement avec IncaSetRe-
cordingProperties, VOUs ne devez pas terminer un enregistrement
avec IncaStopRecording. Au lieu de cela, il est possible d'utiliser
IncaSetTrigger. Vous pouvez utiliser aucune condition de trigger
pour finir I'enregistrement.

Exemple:

Finir 'enregistrement apres une duree fixe:

TIMEDURATION SECONDS = 25 ;

IncaSetTrigger ('none', 'none', 'none', 'none',
TIMEDURATION SECONDS) ;

IncaStartRecording ;

% L'enregistrement s'arréte automatiquement apres

TIMEDURATION SECONDS secondes

Finir 'enregistrement apres un trigger manuel:

IncaSetTrigger ('none', 'manual');
IncaStartRecording;

[

% Do anything until the stop trigger condition is met

IncaExecuteManualTrigger ('stop');




4.4.8 Mode Lecture Enregistrement (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaGetRecordingMode

Description Indique si un signal est enregistré ou non dans
I'enregistreur par defaut.

Syntaxe IncaGetRecordingMode (deviceName,
signalName)

Arguments mode d'enregistrement

de sortie pour I'enregistreur par

défaut :

— 0:lesignal n'est pas
enregistre dans
I'enreqistreur par defaut

— 1:lesignal estenre-
gistre dans I'enregistreur
par déefaut

Arguments deviceName Nom du dispositif
d’entrée
signalName Nom du signal de mesure.
Pour les scalaires, le nom
est suffisant. Pour les vec-
teurs et matrices, I'index au
format [n] ou [n,m] doit
étre accolé au nom. Le pre-
mier élement a I'index
"zéro".
Exenuﬂes m = IncaGetRecordingMode ('ETK:1', 'hfm');
mode = IncaGetRecordingMode ('CalcDev',
'MyCalcSigl');

@ Note

Avant d'utiliser IncaSetRecordingMode, le signal doit étre ajoute avec

IncaAddMeasureElement




4.4.9

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Set Recording Mode (INCA-MIP Evoluée)

IncaSetRecordingMode

Active ou désactive 'enregistrement d'un signal dans
l'enregistreur par defaut. L'enregistrement peut uni-
guement étre desactiveé pour des signaux qui sont affi-
ches dans I'experimentation INCA.

Avant d'executer cette commande, le signal doit étre
ajoute a l'experimentation avec TncaAddMea-

sureSignal.

IncaSetRecordingMode (deviceName,

signalName, recordingMode)

none

deviceName Nom du dispositif

signalName Nom du signal de mesure.

Pour les scalaires, le nom

est suffisant. Pour les vec-

teurs et matrices, I'index au
format [n] ou [n,m] doit
étre accolé au nom. Le pre-
mier elément a l'index

"zero".

recordingMode mode d'enregistrement

pour I'enregistreur par

defaut :

— 0 :lavariable de mesure
est supprimee dans
I'enregistreur par defaut

— 1:lesignal de mesure
est gjoute a
I'enregistreur par defaut

IncaSetRecordingMode ('ETK:1’, ’'hfm’, 1);

IncaSetRecordingMode ('DispCalc’,

'MonSigCalcl', 0);

@ Note

Avant d'utiliser IncaSetRecordingMode, le signal doit étre ajoute avec

IncaAddMeasureElement




Demarre I'enregistrement

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaStartRecording

Cette fonction permet de démarrer I'enregistrement
dans INCA. Cette fonction peut étre utiliser apres ou a
la place de la fonction IncaStartMeasurement

Une fois une mesure ou un enregistrement lance/e, les
données mesurees sont egalement disponibles dans
MATLAB®.

IncaStartRecording

none

none

IncaStartRecording;

Arréter un enregistrement

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaStopRecording

Cette fonction permet d'arréter 'enregistrement en
cours dans INCA. La mesure continue et doit étre arré-
tée au moyen de la fonction IncaStopMeasurement.
Il est possible d'activer/deésactiver cette fonction plu-
sieurs fois au cours de la mesure.

IncaStopRecording (mdfFileName)

none

mdfFileName Nom du fichier MDF ou les donnees
sont enregistrees. Il faut toujours
specifier le chemin d'acces entier
du fichier. (ex.

"c:\mydata\storel.dat’).

IncaStopRecording
("c:\mydata\storel.dat’);



4.412  Régler le mode de lecture des données (Données Online /

Offline)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaSetMeasureReadMode

Cette fonction APl permet de definir la source a partir
de laguelle les donnees mesurees sont transmises a
MATLAB’. Les données sont, soit preparees dans INCA
puis transférées a MATLAB® (données offline), soit
sont lues a partir du buffer circulaire (données online).

Pour certains modules, tels que la carte ES1303 et les
modules de serie ES6xx, aucune donnee offline n'est
disponible pendant I'affichage des donnees mesurees.
Il est donc recommande d'utiliser les donnees online
pendant l'affichage.

Lors de I'enregistrement des donnees mesurées, les
données online ou offline sont utilisables. Les données
online peuvent étre incomplétes au moment des char-
gements importants, alors que les donnees offline
sont toujours completes lorsque les donnees mesu-
rees sont enregistrees. Cependant, les données offline
peuvent étre transmises avec un certain delai lors
d'importants chargements. Il est recommande d'utiliser
uniqguement les donnees offline lors de
l'enregistrement des donnees mesurees.

IncaSetMeasureReadMode (measureReadMode)

none

measureReadMode Parameétre numerique dont la
valeur spécifie la source de
donneées. Parametres pos-
sibles :
— 1:Données offline
— 0 :Données online (par
défaut)

IncaSetMeasureReadMode (0) ;



4.413 Lecture des donnees de mesure

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

IncaGetRecords

Transfére les données de mesure vers MATLAB'. Les
données de mesure de chaque groupe de signaux sont
archivees dans un buffer circulaire dedie pouvant
contenir jusqu'a 30 secondes de temps de mesure. Les
données de mesure sont recuperees par groupes dans
MATLAB®. Il faudrait donc arréter I'exécution de votre
script dans MATLAB® aprés avoir recupere les donnees
de mesure. Plus la quantite de données transferees
est important a chaque fois, plus le transfert de don-
nees est efficace.

Cette fonction transmet un nombre specifie
d'enregistrements pour le raster de mesure specifie.
Pour de plus amples informations sur le buffer cir-
culaire, consultez I'entrée correspondante dans le
"INCA Définitions" a la page 10.

[time, data {,state}] = IncaGetRecords
(deviceName, groupName, maxRecords {{,la-
test{, exact}})

time Un vecteur contenant les tampons
d'horodatage des enregistrements
transférés. Cette variable contient
un nombre maximal de valeurs m, tan-
disquem <= maxRecords.

data Une matrice bidimensionnelle conte-
nant les valeurs de données pour
chaque variable de mesure dans
I'ordre ou elle a ete ajoutee a
I'expérimentation par IncaAddMea-
sureElement. Dans cette matrice,
la dimension m reflete le nombre
d'enregistrements transferes, tan-
dis que nindique le nombre de ras-
ter de mesure.



Arguments
d’entrée

state

deviceName

groupName

maxRecords

Paramétre en retour optionnel :

— 0:succes. Enregistrements
regus

— 1: acquisition non operationnelle.
Aucun enregistrement regu

— 2:enregistrements insuffisants.
Aucun enregistrement regu. Ne
peut étre retourne que siexact =
1

Nom du dispositif

Nom du raster de mesure

Il est possible d'utiliser plusieurs ras-
ters en combinant tout simplement
les noms de raster au moyen d'un
caractére « +»,p.ex.’10 ms+100
ms’. L'utilisation d'un tel raster mul-
tiple crée un nouveau raster virtuel.

Chaque signal peut uniquement étre
mesure dans exactement un raster
Ou un raster multiple.

Nombre maximal d'enregistrements
a transférer. Voir aussi le parametre
exact. Ce nombre correspond 4 la
dimension m pour la variable de
temps ou de donneées dans les
valeurs retournees. Sila dimension
dans les valeurs retournées atteint
la valeur maxRecords, les enre-
gistrements ne seront pas tous lus
et un depassement du buffer cir-
culaire peut survenir,



latest Definit si les enregistrements les
plus anciens ou les plus recents
seront regus

exact Definit de recevoir des enre-
gistrements méme sin < maxRe-
cords sont présents dans le buffer
circulaire ou definit si le buffer cir-
culaire doit rester inchange.

Exemples [t, d] = IncaGetRecords('ETK:1', '100ms',
500) ;
data = [data; d];
time = [time; t];
[t, d, s] = IncaGetRecords ('ETK:1',

'100ms', 25, 1, 1);

Pour un contexte plus large utilisant cette partie de
code, reportez-vous a "Exemple 2" 4 la page 72.

@ Note

Laraster utilisée dans IncaGetRecords correspond directement a la
raster utilisée dans IncaAddMeasureElement, 8 Savoir vous devez uti-
liser la méme raster ou une raster multiple.

Exemple:

IncaAddMeasureElement ('ETK test device:1', 'RASTER
A+RASTER B', 'N')

IncaAddMeasureElement ('ETK test device:1', 'RASTER
A+RASTER B', 'n')

[t,d]= IncaGetRecords ('ETK test device:1', 'RASTER
A+RASTER B',15)

Pour controler les affectations de raster de signaux, vous pouvez utiliser
lacommande IncaGetRecordStruct
Exemple:

l1=IncaGetRecordStruct ('ETK test device:1', 'RASTER
A+RASTER B ")




@ Note

Les combinaisons de parametres suivantes s'executent comme suit :

— latest = 0, exact = 0: (par défaut)
Retourne les enregistrements les plus anciens jusqu'a maxRecords
depuis le buffer circulaire. Les enregistrements plus récents restent
inchanges.

— latest = 1, exact = 0:
Retourne les enregistrements les plus récents jusqu'a maxRecords
depuis le buffer circulaire. Tous les enregistrements plus anciens sont
deliberement rejetes.

— latest = 0, exact = 1:
Retourne les maxRecords plus anciens enregistrements depuis le buf-
fer circulaire. Les enregistrements plus récents restent inchanges. Si
seulement n < maxRecords enregistrements sont disponibles dans le
buffer circulaire, rien n'est regu.

— latest = 1, exact = 1:
Retourne les maxRecords plus recents enregistrements depuis le buf-
fer circulaire. Tous les enregistrements plus anciens sont deli-
bérément rejetés. Si seulement n < maxRecords enregistrements
sont disponibles dans le buffer circulaire, rien n‘est recu.

4.414  Réinitialiser les buffers tournant

Nom IncaResetRecords

Description Cette fonction reinitialise le buffer circulaire de toutes
les frequences d’echantillonnage. Elle est utilisable
méme en cours de mesure pour reinitialiser tous les
buffers tournant. Les buffers tournant sont reinitialisés
automatiquement lors du lancement de la mesure ou
de I'enregistrement. Il n'est donc pas necessaire de
specifier explicitement I'execution de cette com-
mande.

Pour de plus amples informations sur le buffer cir-

culaire, consultez I'entree correspondante dans le
'INCA Definitions” a la page 10.

Syntaxe IncaResetRecords
Arguments none

de sortie

Arguments none

d’entrée

Exemples IncaResetRecords;



4.415  Lecture de I'état du matériel (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaGetHardwareStatus

Cette fonction permet de connaitre I'état du matériel
pendant une mesure ou un enregistrement

[status, message] = IncaGetHardwareStatus
status Etat actuel du matériel

— 0:0K

— 1:Warning

— 2 :Erreur
message Sistatus renvoitlavaleur 1 ou 2, la

valeur message renvoit un texte
decrivant le warning ou l'erreur.

Sistatusrenvoitlavaleur 1 ou 2, la
mesure ou I'enregsitrement doivent
étre arréter avant un autre appel de
la fonction IncaGetHard-
wareStatus.

Voir aussi le script exemple dans le
fichier tAwStatus.mau "Connaitre
I'’AJdON INCA-MIP gréce a des
exemples:" alapage 19

none

[s, m] = IncaGetHardwareStatus;

4.4.16  Deéfinir les triggers (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

IncaSetTrigger

Cette fonction permet de definir la condition de trigger
avec le demarrage d'une mesure ou d'un enre-
gistrement avec les fonctions Incas-

tartMeasurement OU IncaStartRecording

IncaSetTrigger (startTrigger{, stopTrigger
{, preTriggerTime{, postTriggerTime{,
duration}}}})

none



Arguments startTrigger Trigger de début.
d’entrée — manual pour un trigger
manuel
none s'il N’y a pas de trig-
ger
stopTrigger Trigger de fin.
— manual pour un trigger
manuel
— none S'iln'y a pas de trig-
ger (par défaut)
preTriggerTime Durée de pre-trigger en
seconde
none Si non spécifié (par
défaut)

postTriggerTime Duree de post-trigger en
seconde
— none si non spécifié (par
defaut)
duration Durée de I'enregistrement de
la mesure ou de
I'enregistrement en seconde
— none Si non spécifié (par
defaut)
dans ce cas, la durée est
infinie.
Exemples IncaSetTrigger ('nmot\ETK:1 > 2000"',

'none', 2.0, 3.0)

IncaSetTrigger ('none', 'none', 'none',

'none', 360)

Le tableau suivant énumere toutes les combinaisons de parametres d'entree qui
sont prises en charge (les autres combinaisons entrainent une exception).



Combinaisons de paramétres d'entrée

depart et trigger d'arrét manuel

Fonctionnalite trigger startTrigger |stopTrigger |preTriggerTime |postTriggerTime |duree
Enregistrement avec durée de temps "none' "none' "none' "none' value
Enregistrement avec trigger de depart manuel, 'manual'’ 'manual’ |value 'none’ 'none’
temps de pre-trigger et condition de trigger d'arrét

manuel

Enregistrement avec trigger de depart manuel, 'manual’ 'none’ value value 'none'
temps de pre- et post-trigger

Enregistrement avec trigger de depart manuel, 'manual’ value value 'none' 'none’
temps de pre-trigger et condition de trigger d'arrét

Enregistrement avec condition de trigger d'arrét | 'none’ 'manual'’ 'none’ 'none’ 'none’
manuel

Enregistrement avec condition de trigger de value 'none’ 'none’ 'none' value
depart et duree d'enregistrement

Enregistrement avec condition de trigger de value 'manual'’ 'none'’ 'none’ 'none’




Fonctionnalité trigger startTrigger |stopTrigger |preTriggerTime |postTriggerTime |duree
Enregistrement avec condition de trigger de value 'manual’ |value 'none’ 'none’
depart, temps de pre-trigger et trigger d'arrét

manuel

Enregistrement avec condition de trigger de value 'none’ value value 'none'’
depart, temps de pre- et post-trigger

Enregistrement avec condition de trigger de value value value 'none' 'none’

depart, temps de pre-trigger et condition de trig-
gerdarrét




4.4.77

4.4.18

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Execution du trigger manuel (INCA-MIP Evoluée)

IncaExecuteManualTrigger

Cette commande permet de declencher le trigger
manuel de debut ou de fin. Cette fonction n'a d'effet
que silacommande IncaSetTrigger aéte utiliser
avant avec les parametres startTrigger OU stopT-
rigger régler surmanual (manuel)

IncaExecuteManualTrigger (type)

none

type Type de trigger
— start pour déclencher le trig-
ger manuel de début
— stop pour declencher le trigger
manuel de fin

IncaExecuteManualTrigger ('start')

Lire I'état d’'un enregistrement (INCA-MIP Evoluée)

IncaGetRecordingState

Cette fonction permet d’'obtenir I'état de
I'enregistrement en cours.

result = IncaGetRecordingState
result Etats de I'enregistrement
— 0 :nonactif

— 1:enattente de trigger ou enre-
gistrement en cours

none

s = IncaGetRecordingState



4.419  Lire laliste des variables de mesure (INCA-MIP Evoluée)

Nom IncaGetRecordStruct

Description Cette fonction permet de connaitre la liste des
variables de mesure de la mesure ou de
l'enregistrement. La liste renvoyee contient les noms
des variables de mesure dans le méme ordre ou elles
ont éte appelées par la commande IncaAddMea-

sureElement

Syntaxe list = IncaGetRecordStruct (devi-

ce, groupName)

Arguments none
de sortie
Arguments device Nom du dispositif
d’entrée
groupName Nom de la fréequence
d'échantillonnage
Il est possible d'utiliser plusieurs ras-
ters en combinant tout simplement
les noms de raster au moyen d'un
caractére « +»,p.ex.'10 ms+100
ms'.
Exemples 1 = IncaGetRecordStruct ('ETK:1', 'lOms');
list = IncaGetRecordStruct ('devicel',

'Syncro') ;

4.5 Calibration

La calibration peut se faire sur des scalaires, courbes et cartographies, notam-
ment des distributions de points d'interruption. Dans chaque experimentation, il
est possible de definir autant de variables de calibration gu'on le souhaite.

@ Note

Notez que le nom des variables de calibration est sensible a la casse.




4.5.1

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Lire les éléments de calibration (INCA-MIP Evoluée)

IncaBrowseCalibrationElements

Cette fonction permet d'obtenir les éléments de cali-
bration de I'expérimentation avec un filtre de recherche
et eventuellement d'un dispositif.

[nom, type] = IncaB-

rowseCalibrationElements (pattern, {devi-

ceName})
nom = IncaBrowseCalibrationElements (pat-

tern, {deviceName})

nom Liste des noms des éle-
ments de calibration.

Liste de types de cali-

bration:

— Distribution: Axie
de distribution

— OneDTable: Courbe

— TwoDTable: Car-
tographie

— Scalar: Scalaire

type

— Array: Vecteur
— Matrix: Matrice

pattern Filtre de recherche & appli-
quer sur les éléments de
mesure. Un '+’ correspond
azero, un ou plusieurs
caracteres sup-
plementaires. Un’#’ cor-
respond uniquement a un
caractere. Tous les autres
caracteres doivent cor-
respondre avec les élé-
ments de mesure. lin'y a
pas de différence entre
les majuscules et les

minuscules.
deviceName Nom du dispositif
[n,t]=IncaBrowseCalibrationElements
("MAP*’, '"Device’);

[nom, type]l=IncaBrowseCalibrationElements

(")



452

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Ajouter un element de calibration

IncaAddCalibrationElement

Ajoute une variable de calibration a I'expérimentation
en cours. Les calibrations peuvent étre effectuees
avec des scalaires, des courbes caracteristiques et
des cartes englobant les distributions de points d'axe
associees. Dans chaque expérimentation, il est pos-
sible de definir un nombre quelconque de variables de
calibration. Cette commande prend également en
charge les distributions de points d'axe et les dis-
tributions de points d'axe groupes.

IncaAddCalibrationElement (deviceName,

calibrationName {, displayMode})

none

deviceName Nom du dispositif

calibrationName Nom de la calibration

displayMode Mode d'affichage de
élement:

— 2 :lavariable de cali-
bration est affichee et
constamment rafraichie
(par défaut)

— 1 :Lavariable de cali-
bration est affichee mais
non rafraichie

— 0:Lavariable de cali-
bration n'est pas affichee

Sélectionner 1 (affichage uni-

guement) peut améliorer

considerablement la per-

formance pour de grosse

quantité de donneées.
IncaAddCalibrationElement (' ankEtk’,
"Scalar’);
IncaAddCalibrationElement (' ankEtk’,
"Curve’);
IncaAddCalibrationElement (' ankEtk’,
"Map’) ;



@ Note

Pour les axes groupes, aucune interpolation des courbes et des cartes
dependantes n'est executee.

45.3

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Lire la valeur de calibration

IncaGetCalibrationValue

Cette fonction permet de lire la valeur actuelle de |a
variable de calibration ou des distributions de points
d'interruption

value = IncaGetCalibrationValue (devi-
ceName, calibrationName {, start, size}

{, valueType})

La valeur actuelle de la cali-
bration; elle doit correspondre
aux types de donnees indi-
queés ci-dessous:
— Scalaires: une matrice (1,1)
— Courbes: une matrice (x,1)
— Cartographies: une matrice
(x.y)
— Distributions de points
d'interruption:
une matrice (x,1)

value

deviceName Nom du dispositif

calibrationName Nom d’élément de calibration

start Index de depart. Types de don-

nees supportees:

— Pour les courbes et dis-
tributions de points
d'interruption un index de
départ x doit étre spécifie.
x >= 1

— Pour les cartographies, un
index de depart [x, y] doit
étre specifie.

X,y >= 1




Exemples

size
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Nombre de valeur alire. Types

de donnees supportees:

— Pour les courbes et les dis-
tributions de points de rup-
ture, un nombre n doit étre
specifie.

n >= 1

— Pour les cartograpies, un
nombre [n,m] doit étre
specifie.

n,m >= 1

valueType Selection de 'argument de

aValue

sortie (texte). La fonction ren-

voie soit la valeur de la

variable de calibration (mode

par défaut), soit la distribution

du point d'appuien XouY.

Parametres possibles :

— wv:lavaleur

— x:renvoie le point d’appui
en X (courbes et car-
tographies)

— y:renvoie le point d'appui
enY (cartographies)

= IncaGetCalibrationValue (' anEtk’,

"Scalar’);

aCurve

"Curve

aMap

IMapl) .

xMap =
"Map’,
yMap =
"Map’,

= IncaGetCalibrationValue (' ankEtk’,
")
IncaGetCalibrationValue (' anEtk’,

IncaGetCalibrationValue (' anEtk’,
"x');
IncaGetCalibrationValue (' anEtk’,

/y/);

aCurveRange = IncaGetCalibrationValue

("anEt

k’, ’'Curve’, 2, 3);

aMapRange = IncaGetCalibrationValue

("anEtk’, ’'Map’, [2,31, [3,41);
xMapRange = IncaGetCalibrationValue
("ankEtk’, ’'Map’, 2, 3, 'x");
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4.5.4
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Modifier une valeur de calibration

Nom IncaSetCalibrationValue

Description Cette fonction permet d'attibuer une valeur a une
variable de calibration ou a un point d'interruption
(d"appui).

Syntaxe

brationName, value )

IncaSetCalibrationValue ( deviceName, cali-

IncaSetCalibrationValue ( deviceName, cali-

brationName, value,

valueType )

IncaSetCalibrationValue ( deviceName, cali-

brationName, value,

start )

IncaSetCalibrationValue ( deviceName, cali-

brationName, value,

start, valueType )

result = IncaSetCalibrationValue( devi-

ceName, calibrationName, wvalue )

result = IncaSetCalibrationValue( devi-

ceName, calibrationName, value, valueType

)

result = IncaSetCalibrationValue( devi-

ceName, calibrationName, value, start )

result = IncaSetCalibrationValue ( devi-

ceName, calibrationName, value, start,

valueType )
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Arguments
de sortie

result

Resultat de la calibration
(facultatif, uniquement en cas
de défaillances)

Siaucun bit de résultat n'est
pose, c'est que la valeur de
calibration a ete modifiee
avec succes. C'est également
le cas sil'undes bits 5 a 8 est
pose, ce qui fournit des infor-
mations supplémentaires.

Sitoutefois, 'undesbits0a 4

est pose, c'est que la cali-

bration a echoue.

— Bit 0 actif: Calibration non
faite

— Bit1actif: Limite logicielle
basse depassee

— Bit 2 actif: Limite logicielle
haute depassee

— Bit 3 actif: Limite mateérielle
basse dépassee

— Bit 4 actif: Limite matérielle
haute depasseée

— Bit 5 actif: Valeur saturee a
la limite logicelle basse

— Bit 6 actif: Valeur saturée a
la limite logicelle haute

— Bit 7 actif: Valeur saturée a
la limite matérielle basse

— Bit 8 actif: Valeur saturée a
la limite matérielle haute

Il peut y avoir plusieurs rai-
sons pour gu'une calibration
ne soit pas faite. Par exemple
en fonction du mode de cali-
bration actif, si une des limite
a ete dépassee. Dans ce cas il
y a plus d'information ren-
voyee par les bits 1a 4. Une
autre raisons peut étre que
I'element de calibration ou la
page active est protege en
ecriture ou que les points



d’appui x ou y ne sont pas
monotones. Dans tous ces
cas, seul le bit 0 est active.

Arguments deviceName Nom du dispositif
d’entrée
calibrationName Nom de I'élement de cali-
bration
value La valeur actuelle de la cali-

bration. Elle doit correspondre

aux types de donnees indi-

ques ci-dessous:

— Scalaires: une matrice (1,1)

— Courbes: une matrice (x,1)

— Cartographies: une matrice
(x.y)

— Distributions de points
d'interruption (dappui) :
une matrice (x,1)
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start Index de depart. Types de don-
nees supportees:

— Pour les courbes et dis-
tributions de points
d'interruption unindex de
départ x doit étre specifie.
x >= 1
Pour les cartographies, un
index de depart [x, y] doit
étre specifie.

X,y >= 1
valueType Sélection de la valeur de
retour (texte). La fonction ren-
voie soit la valeur de la

variable de calibration (par

deéfaut) soit la distribution X

ou'Y de points d'interruption

(point d'appui). Paramétres
possibles :

— wv:valeur

— x:point d'appui en x
(courbe et cartographies)

— y:pointd'appuieny (car-
tographie)

Exemples IncaSetCalibrationValue (' anEtk’,
"Scalar’, aValue);
IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, ’'Curve’,
aCurve) ;

IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, "Map’,
aMap) ;
IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, "Map’,

xMap, x");

IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, "Map’,
yMap, "y’);
IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, ’'Curve’,

14

aCurveRange, 2);
IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, "Map’,
aMapRange, [2,3]);
IncaSetCalibrationValue (' anEtk’, "Map’,
xMapRange, 2, 'x’');
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4.5.5

4.5.6

Assigner un jeu de données au dispositif (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

Lister les jeux de données d’un dispositif (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaSetDatasetInDevice

Cette fonction permet d’assigner un jeu de donnee a
un dispositif dans une experimentation ouverte

IncaSetDatasetInDevice (device, dataset)

none
device Nom du dispositif
dataset Chemin d’'accés du jeu de données

dans la base de données INCA

IncaSetDatasetInDevice
('ETK:l','Ds47ll\Ds47ll_3')

IncaGetDatasetsForDevice

Cette fonction permet d’obtenir la liste des noms de
tous les jeux de données pour un dispositif

nom = IncaGetDatasetsForDevice (device)
[nom, properties] = IncaGetDa-

tasetsForDevice (device)

nom Liste, avec le chemin d’acces, de
tous les jeux de données trouves

Liste des proprietés des jeux de
données

properties

Les valeurs possibles sont:

— " (champ vide): Jeu de données
en acces lecture/écriture

— r:Jeudedonnées en lecture
seule

— m:Jeude donneées maitre en
acces lecture/écriture

— mr : Jeu de donnée maitre en lec-
ture seule

device Nom du dispositif

1l = IncaGetDatasetsForDevice ('ETK:1"'")



457 Etablir le mode de calibration (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaSetCalibrationMode

Cette fonction permet de fixer le mode de calibration
global valide pour toutes les calibrations definis avec la
fonction IncaSetCalibrationValue. Le mode reste
valide méme apres avoir ferme puis reouvert
I'expérimentation. En démarrant l'interface MATLAB®, le
mode par defaut pour les limites hautes et basses est :

rejectWeakBoundViolation

IncaSetCalibrationMode (lowerLimitMode,

upperLimitMode)

none

lowerLimitMode Le nouveau mode de calibration
pour les limites basses.

upperLimitMode  Le nouveau mode de calibration
pour les limites hautes:
rejectWeakBoundVio-
lation: Rejette com-
pletement la calibration si une
limite logicielle est depasse au
moins une fois (par défaut)

— limitToWeakBound: Siles
limites logicielles hautes haute
sont dépassees, utiliser ala
place la valeur de la limite logi-
cielle haute ou basse
rejectHardBoundVio-
lation: Ignorer les limites logi-
cielles. Rejetter la calibration si
les limites mateérielles sont
dépassees au moins une fois

— limitToHardBound: Ignorer

les limites logicielles. Siles
limites matérielles hautes
haute sont depassees, utiliser
ala place la valeur de la limite
materielle haute ou basse.
IncaSetCalibrationMode

('rejectHardBoundViolation',
'limitToHardBound')



45.8 Groupement des dispositifs (INCA-MIP Evoluée)

Nom
Description
Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaGroupDevices

Activer ou desactiver le groupement de dispositif

IncaGroupDevices (onOff)

none
onOff — 0 :Désactiver le groupement de
dispositif
— 1:Activer le groupement de dis-
positif

IncaGroupDevices (1)

45.9 Ecrire un fichier DCM (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description
Syntaxe
Arguments

de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaWriteToFile

Cette fonction permet ecrire un fichier DCM a partir
des calibrations de I'experimentation ouverte

IncaWriteToFile (format, file,device,

calibs{,options})

none

format Identificateur du format du fichier:
— 'DCM': format DCM

file Chemin d’acces complet du fichier
a écrire

device Dispositif des calibrations qui
seront ecrites

calibs Liste des elements de calibration a
écrire (tableau)

options Options utilisees pour ecrire au for-

mat indiquée
calibs = {'A0 KW', 'BRABEVI KL', 'KFZW_
GKF'};
IncaWriteToFile ('DCM', "C:\DCMOutl.dcm',
'devicel', calibs);

IncaWriteToFile ('DCM', 'C:\DCMOut2.dcm',
'"ETK:1', 'A0_KW');



4.6

4.6.1

4.6.2

Gestion des pages memoires

Toutes les fonctions préedemment decrites sont effectives pour la page actuel-
lement active d'un dispositif. En principe, I'accés a la calibration est possible a par-
tir de la page de travail uniguement. Cependant, méme dans ce cas, il est

possible que le droit d'ecriture dans la page de travail de 'ETK soit bloquée parce
que les sommes de contrdle de la page de travail entre INCA et 'TETK ne cor-

respondent pas.

Les fonctions API suivantes peuvent étre utilisees pour la gestion des pages

memoires.

Activer une page memoire

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaSwitchPage
Cette fonction permet d'activer la page memoire spe-
cifiee

IncaSwitchPage (deviceName, pageName)

none
deviceName Nom du dispositif
pageName Nom de la page:

— wp: Page de travail

— rp: Page dereference
IncaSwitchPage ('MyDevice', 'wp');
IncaSwitchPage ('Dev', 'rp');

Get Current Page (INCA-MIP Evoluée)

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaGetCurrentPage
Cette fonction permet de connaitre la page memoire
actuellement active

pageName = IncaGetCurrentPage (deviceName)

pageName Nom de la page mémoire active:
— wp: Page de travail

— rp: Page de reference
deviceName Nom du dispositif

p = IncaGetCurrentPage ('MyDevice');



Verifier la protection en ecriture

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncalsPageWriteProtected

Cette fonction permet de verifier sila page memoire
specifiee est protegee en ecriture

isRW = IncalsPageWriteProtected (devi-

ceName, pageName)

isRw — 0:lapage n'est pas protegee en
ecriture
— not 0:lapage estprotegee en
ecriture
deviceName Nom du dispositif
pageName Nom de la page:

— wp: Page de travail

— rp: Page de reference
isETK1IRW = IncalsPageWriteProtected
('"ETK:1', 'wp');

1sETK2RW
('"ETK:2', 'rp'"):;

IncalsPageWriteProtected

Telecharger vers 'ECU la page memoire

Nom

Description

Syntaxe

Arguments
de sortie

Arguments
d’entrée

Exemples

IncaDownloadPage

Cette fonction permet de telecharger la page memoire
specifiee dans le calculateur

IncaDownloadPage (deviceName, pageName)

none
deviceName Nom du dispositif
pageName Nom de la page a télecharger
— wp: Page de travail
— rp: Page dereference
IncaDownloadPage ('ETK:1', 'wp');

IncaDownloadPage ('ETK:1', 'rp');



4.6.5 Copier la page memoire

Nom IncaCopyPageFromTo

Description Cette fonction permet de copier la page memoire spe-
cifiee. Actuellement il est uniquement possible de
copier de la page de reference vers la page de travail,
les autres combinaisons de copie entre sources et
cibles ne sont pas supportées.

Syntaxe IncaCopyPageFromTo ( deviceName, sour-

cePageName, destinationPageName)

Arguments none
de sortie
Arguments deviceName Nom du dispositif
d’entrée
sourcePageName Nom de la page a copier
(source):
— wp: Page de travail
— rp: Page de reference
destinationPageName Nom de la page a écraser
(cible):
— wp: Page de travail
— rp: Page de référence
Exemples IncaCopyPageFromTo ('ETK:1', 'rp', 'wp');

4.6.6 Telecharger les differences

Nom IncaDownloadDifferences

Description Cette fonction permet de charger les difféerences entre
la page de travail et la page de référence dans le cal-
culateur. Comme sur INCA, cecin'est valable que sila
page de travail et la page de reference du calculateur
cible correspondent a la page de reference presente

sous INCA.
Syntaxe IncaDownloadDifferences ( deviceName )
Arguments none
de sortie
Arguments deviceName Nom du dispositif
d’entrée

Exemples IncaDownloadDifferences ('ETK:1");



4.6.7 Telécharger depuis I'ECU les pages mémoires (INCA-MIP Evo-
luée)

Nom IncaUploadPages

Description Cette fonction permet de recuperer sous INCA la page
de reférence et de travail du calculateur. Ces nou-
veaux jeux de données sont automatiquement assi-
gnes au dispositif.

Syntaxe IncaUploadPages (device{, referencePage,
workingPage})

Arguments none
de sortie
Arguments device Nom du dispositif
d’entrée
referencePage Nom du jeu de donnees pour la
page de référence recuperee.
Sinon precise, INCA utilise un
nom par defaut
workingPage Nom du jeu de donnees pour la
page de travail récupéree.
Sinon precise, INCA utilise un
nom par defaut
Exemples IncaUploadPages ('ETK:1") ;

IncaUploadPages ('ETK:1', 'ref 1', 'work
197

4.7 Exemples

Exemple 1

o)

% Vérifier si la page de travail est protégée en

Q

% écriture et envoyer la page si tel est le cas.

if (IncalsPageWriteProtected (’anEtk’, 'wp’))
IncabownloadPage ("anEtk’, "wp’);
end

Q

% Passer a la page de travail

IncaSwitchPage( "anEtk’, 'wp’);

Exemple 2

Dans I'exemple ci-dessous, les fonctions sont utilisees pour lire les valeurs des
variables de mesure du dispostif MyDevice avec une frequence
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d'échantillonnage de 10ms. Pour utiliser cet exemple vous devez d’abord ouvrir
une experimentation sous INCA qui inclue un dispositif nomme MyDevice avec 4
voies nommee : Chanl, Chan2, Chan3, Chans.

o)

% Sélectionner les signaux suivant
IncaAddMeasureElement ( '"MyDevice’, ’10ms’, ’Chanl’ );
IncaAddMeasureElement ( 'MyDevice’, ’'10ms’, ’Chan2’ );
IncaAddMeasureElement ( 'MyDevice’, ’10ms’, ’Chan3’ );
IncaAddMeasureElement ( 'MyDevice’, ’10ms’, ’Chan4d’ );
% Maintenant lancer la mesure

data = [];

time = [];

IncaShowMessages (0) ;

IncaSetMeasureReadMode (0)

IncaStartMeasurement;

deltaT = 0;

% Mesurer pendant 20 secondes

while ( deltaT < 20 )

oe

Faire une pause pendant 0.1 secondes pour avoir

% plus d’un échantillon -- % économise le temps
processeur

pause (0.1)

% Récupérer 500 échantillons du groupe 10ms

[ t, d ]=IncaGetRecords( ’"MyDevice’, ’'10ms’, 500
)7

% Ajouter t et d au temps et aux données

data = [data; dI;

time = [time; t];

if( length(time) )

% Calculer le temps de la mesure

deltaT = time( length(time)) - time(1l);

end

end

IncaStopMeasurement;
IncaShowMessages (1) ;

% Tracer le résultat

plot (time, data);

Cet exemple n'utilise qu'une seule frequence d’échantillonnage. Il vous est
cependant possible d'utiliser plusieurs frequences et d'effectuer une requéte
pour les donnees de chaque fre’quence.l\/lATLAB®
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5.1

Creation et distribution de fichiers executables auto-
nomes a l'aide du compilateur MATLAB®

Avec I'AddOn INCA-MIP, vous pouvez creer et compiler des fichiers m contenant
des appels aux fonctions API de INCA-MIP, y compris des fonctions MATLAB’. Le
résultat est un fichier autonome qui peut étre utilisé dans n'importe quel envi-
ronnement sans forcement avoir le logiciel MATLAB".

Pour la création de fichiers exécutables une installation de MATLAB® est néces-
saire. L'executable qui en resulte, ainsi que les copies de certaines DLL de
MATLAB® et ETAS, peuvent étre utilises sans installation de MATLAB® sur le Sys-
téme cible.

En outre, les bibliotheques d'execution MATLAB® peuvent étre necessaires pour
executer les executables compilés sur le systeme cible.

Reportez-vous & la documentation de I'utilisateur de MATLAB® sous Distribuer
des applications autonomes pour savoir comment installer et utiliser les biblio-
théques d'exécution de MATLAB®.

Compilation des fichiers m

Compiler des fichiers m avec le compilateur MATLABi_:

1. Copiez tous les fichiers Inca*.d11 et Inca. * .mexw64 dans le répertoire
de travail actuel.

En fonction du dossier selectionne lors de l'installation, les fichiers DLL et
MEXW64 se trouvent dans ce dossier.

EXEMPLE
<drive:\>Program Files\MATLAB\Ryyyy\bin\win64

<drive:\>ETASData\INCAx.y\INCA-MIPx64

Assurez-vous que le compilateur MATLAB" et les chemins d'acces & INCA-
MIP sont ajoutes a la variable d'environnement Windows.

Pour definir les variables d'environnement, reportez-vous a la section Para-
metres systeme avances de la documentation utilisateur Windows.

Exécuter la commande suivante :
mcc -m <m-file-script> -a incaRci2Matlab.dll
EXEMPLE

Avec la commande suivante un fichier executable est crée a partir du
fichier testCase2.m:

mcc -m testCase?2 -a incaRci2x64Matlab.dll

Comme resultat vous obtenez le fichier testCase2.exe.



5.2

Le compilateur MATLAB® crée un conteneur contenant toutes les DLL de fonc-
tions MEX et les DLL dependantes nécessaires a I'exécution du script compilé
MATLAB®. Tous les fichiers Inca *.dll utilisés par le script ainsi que le fichier incaR-
ci2x64Matlab.dll doivent faire partie de ce conteneur. Les DLL de la fonction
INCA MEX ont I'extension * .mexw64.

Lorsque le script compile est execute, les DLL ne doivent pas étre presentes sur
le systeme.

Reportez-vous 4 votre documentation utilisateur MATLAB®, mot-clé MATLAB
Compilateur ou mcc pour les versions requises et les parametres cor-
respondants du compilateur MATLAB".

@ Note

INCA ne peut étre contrdlé que par une seule session MATLAB" a la fois
La tentative d'executer une deuxieme fois INCA depuis une deuxieme ins-
tance MATLAB' ou par l'intermédiaire d'un fichier exécutable est inter-
rompue avec un message d'erreur.

@ Note

Avec MATLAB® R2016a ou une version ultérieure, les DLL de la fonction
MEX de INCA ont I'extension * . mexw64.

Distribution des fichiers exécutables autonome

L'execution des fichiers executables autonomes qui ont éte compilés a l'aide du
compilateur MATLAB® ne nécessite que l'executable lui-méme. Une installation
de MATLAB® ou des copies des bibliotheques ne sont pas nécessaires. MATLAB’

Distribuer des fichiers executables autonomes compilés avec le compilateur
MATLAB®

— Copiez les fichiers executables autonomes sur le systeme cible.

Ensuite, vous pouvez les executer ; aucune autre etape n'est nécessaire.
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Support technique

Pour les details sur vos services de distribution en plus que
votre equipe de support et vos hotlines, regardez les pages
d'internet ETAS :

www.etas.com/hotlines

ETAS propose des formations pour ses produits :

www.etas.com/academy

ETAS siege principal

ETAS GmbH
Borsigstral3e 24 Phone : +49711 3423-0
70469 Stuttgart Fax: +49 71 3423-2106

Allemagne Internet:  www.etas.com

O]



https://www.etas.com/hotlines
http://www.etas.com/academy
https://www.etas.com/
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